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概述

AEM213-D直读式电磁流速流向仪配备二维电磁流速传感器和罗盘传感器，标准配置温度和深度传感器，可以在需要的深度进行水流测量。仪器外形紧凑，便于携带，适合在海洋、湖泊、池塘、河流等环境中使用。
通过显示单元可以直接查看流速、流向、深度、水温和测量平均时间。仪器内置2M内存，可以存储约17万组数据。可以连接计算机传输数据，以便进行数据分析和处理。
仪器可以使用内置电池组或外部交直流转换器供电，内置电池组可支持仪器进行10小时的测量。

主要功能
显示测量数据
记录测量数据
零点补偿
日历功能
平均时间设置
测量模式设置
检查记录数据
数据传输
检查电池电压
LCD对比度调整

配置
流速传感器            1个
（标配50米电缆）
显示单元              1个
交流电源线            1根
直流电源线            1根
通讯电缆              1根
导流板                1个
传感器保护盖          1个
数据采集软件          1套
操作手册              1本
软件手册              1本









显示单元

                                                      显示屏
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电磁流速传感器
传感器外形是一个直径40cm的圆柱，内部电极分布于四个方向
测量原理基于法拉第的电磁感应理论“当一个导体在磁场中运动时，将会在导体上产生电压和电流”，当作为导体的水流经过由流速传感器产生的磁场时，就会在水流中产生与流速成比例的电压，并且是呈线性关系，由此就可以计算水的流速。
[image: ]
注意流速传感器与其周围的障碍物需要至少15cm的空间间隔，因为传感器产生的磁场尺寸是传感器尺寸的3倍。
当传感器附近有金属类的物体存在时，仪器将不会测量到准确的流速和流向

方向传感器
仪器内部集成了一个霍尔罗盘，用来测量仪器Y轴流向与北向0度之间的角度关系。仪器外壳上有一个红点标记，与仪器Y轴流向保持一致。霍尔罗盘内的磁体与霍尔元件之间没有接触，所以响应速度快。

注意：
方向传感器的允许倾角小于15度，如果仪器倾角超过15度，方向传感器将不会工作。如果在距离仪器50cm范围内存在金属等物体，仪器输出的数据将会不再精确


深度传感器
仪器安装有半导体型压力传感器
气压的变化可以影响压力传感器的测量，此外，温度的变化也会使零点轻微漂移，所以在测量之前进行零点补偿是很重要的，可以修正由于气压变化和温度变化带来的偏差。
深度传感器的测量面在传感器的内部，如果透水孔被堵住也会影响测量结果，请定期进行清洁
[image: ]

温度传感器
仪器使用快速热敏电阻来测量温度，即便受到生物附着和沉积物的作用，测量数据也不会受到影响。如果生物附着非常严重，可能会降低响应速度，所以建议定期进行清洁。
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准备测量
安装电池
松开显示单元背面固定后盖的四个螺钉，取下后盖就可以进行电池的安装
确认电池的正负极
不要使用锰电池或可充电电池
小心不要丢失密封圈
[image: ]
电池安装完毕后安装后盖，注意后盖安装不严密将会有漏水风险

当电池电量耗尽，显示单元将显示下列信息，请连接外部电源或是更换电池
[image: ]
新的电池可以让仪器连续工作10个小时，但会受到环境温度和使用显示屏灯光的影响，所以建议在使用时带好备用电池。
如有外部交流电源，使用附带的电源线进行供电。









电缆连接
[image: ]
当现场流速较大时，需要在传感器下安装配重以防止传感器倾斜
配重需要小于10公斤
安装配重时请不要使用金属卡环，防止损坏挂钩和避免对测量产生干扰，请使用缆绳来固定配重
[image: ]


检查电池电压
连接显示单元和传感器，按下POWER按键，在传感器预热4~5秒后显示下列信息
[image: ]
接着按下MODE按键进入菜单，电池电压显示在右上角
[image: ]
仪器最低工作电压为4V，所以建议始终带上备用电池

如果连接了外部电源，屏幕显示如下
[image: ]






检查传感器信息
连接显示单元和传感器，按下POWER按键，在传感器预热4~5秒后显示下列信息
[image: ]
按下MODE按键，使用左右箭头选择Others选项，按下ENTER确认，选择Info进入信息窗口
[image: ]
Sensors ---- 显示传感器序列号和每个传感器的系数
Display ---- 显示传感器序列号和剩余内存
通过MODE返回上一级菜单

Sensors显示信息
传感器序列号  [image: ]
温度通道系数  [image: ]
CompA通道系数  [image: ]
CompB通道系数  [image: ]
X轴流速系数     [image: ]
Y轴流速系数  [image: ]
深度通道系数  [image: ]
流向补偿系数  [image: ]

Display显示信息
固件版本号和传感器序列号 [image: ]
内存剩余  [image: ]
显示语言  [image: ]

























检查修改日历信息
日历信息将会与数据一同保存，建议经常进行更新
连接显示单元和传感器，按下POWER按键，在传感器预热4~5秒后显示下列信息
[image: ]
按下MODE按键，使用左右箭头选择Others选项，按下ENTER确认，选择Clock进入信息窗口
[image: ]
要修改日历，按下ENTER键移动光标到需要的位置，使用上下箭头键进行修改，ENTER键确认，使用MODE键返回上一级菜单
















调整LCD对比度
可以根据环境的情况调整显示屏的对比度
连接显示单元和传感器，按下POWER按键，在传感器预热4~5秒后显示下列信息
[image: ]
按下MODE按键，使用左右箭头选择Others选项，按下ENTER确认，选择Disp进入信息窗口
[image: ]
使用上下箭头键来调整对比度，使用MODE键返回上一级菜单



















测量设置
测量模式
1. 连续模式
   [image: ]
平均时间可以设为0.5、1、2、5、10、20和30秒

2. 脉冲模式
[image: ]
3. 流模式
通过RS232输出数据的模式

测量模式设置
连接显示单元和传感器，按下POWER按键，传感器预热4~5秒
按下MODE按键，使用左右箭头选择Set up选项，按下ENTER确认，选择Measure setup进入测量设置窗口
[image: ]
选择Mode选项，通过上下箭头选择测量模式，ENTER确认
[image: ]
连续模式Continuous Mode
按照前面的描述设置好连续工作模式后，返回上一级菜单，选择Sampl选项
[image: ]
使用上下箭头选择平均时间，可以设定0.5、1、2、5、10、15、20、30秒，0.5秒没有平均计算功能
使用MODE键返回上一级菜单，如果选择Time选项，就可以设置仪器开始测量的时间，否则仪器将会立即开始进行测量
[image: ]
如上图，使用左右箭头选择参数保存功能
Save --- 保存设置，测量时间设置失效
Save&Go --- 仪器保持睡眠模式直到设定的开始测量时间
No --- 不保存参数的修改

脉冲模式 Burst Mode
按照前面的描述设置好连续工作模式后，返回上一级菜单，选择Sampl选项
[image: ]
选择Ave后设定平均计算时间
选择Burst后设定脉冲间隔时间
使用ENTER键设定采样数量，MODE键返回上一级菜单
如果选择Time选项，就可以设置仪器开始测量的时间，否则仪器将会立即开始进行测量
[image: ]
如上图，使用左右箭头选择参数保存功能
Save --- 保存设置，测量时间设置失效
Save&Go --- 仪器保持睡眠模式直到设定的开始测量时间
No --- 不保存参数的修改








流模式 Stream Mode
按照前面的描述设置好连续工作模式后，返回上一级菜单，选择Sampl选项
[image: ]
选择Ave设定平均计算时间
选择Output time 设定输出数据时间，如果平均时间超过输出时间，平均时间优先
如果选择Time选项，就可以设置仪器开始测量的时间，否则仪器将会立即开始进行测量
[image: ]
如上图，使用左右箭头选择参数保存功能
Save --- 保存设置，测量时间设置失效
Save&Go --- 仪器保持睡眠模式直到设定的开始测量时间
No --- 不保存参数的修改









零点补偿 Zero Compensation
连接显示单元和传感器，按下POWER按键，传感器预热4~5秒
按下MODE按键，使用左右箭头选择Set up选项，按下ENTER确认，选择Zero-adjust进入零点补偿窗口
[image: ]
然后把传感器放入装满水的桶内，等待水静止，为了避免桶壁对磁场的干扰，使用直径至少为30厘米的水桶
[image: ]
使用左右箭头选择需要补偿的通道
Velo ----- 只补偿流速传感器
Dep ----- 只补偿深度传感器
Both ---- 流速和深度传感器都补偿
在补偿进行时，仪器按照0.5秒采样间隔，经过 10秒计算一个平均值
由于补偿计算时是采用前10秒的数据，所以仪器必须保证稳定超过10秒，10秒后屏幕右上角显示[image: ]图标
选择流速通道，屏幕显示
[image: ]
选择深度通道，屏幕显示
[image: ]
选择两个通道，屏幕显示
[image: ]
当输出数据稳定后，点击ENTER完成零点补偿程序，返回上一级菜单
[image: ]















测量Measurement
当把传感器连接到显示单元，并给传感器供电后，显示单元的屏幕上就会显示实时数据，仪器就可以开始使用了。（需要首先进行测量设置和零点补偿）

连接显示单元和传感器，按下POWER按键，在传感器预热4~5秒后显示下列信息
[image: ]
使用左箭头按键来检查测量设置参数
[image: ]
可以使用上下箭头键调整平均时间（不会改变初始值），使用MODE键返回

在数据显示窗口，可以使用右箭头键来滚动显示每个通道的数据，如下图所示
[image: ]

输出数据定义
[image: ]































数据保存DATA SAVE
仪器内置2M内存来保存测量的数据，之后可以复制到计算机上进行数据转换

在测量的时候，通过按下MEMORY按键开始保存数据
[image: ]
数据记录的时候，显示屏右上角显示[image: ]图标，MEMORY按键的绿色指示灯点亮
再次按下MEMORY按键停止数据保存，图标消失，绿色灯熄灭

保存的数据文件名称根据开始记录的时间日期命名，如：开始记录时间为2006年1月23日下午1点23分，文件名为0601231323

当内存存满数据，仪器自动停止测量并保存文件。如果进行下一次测量，屏幕显示下列信息
[image: ]
表示内存已满，不能保存数据，用户需要把数据下载到计算机上，之后清空内存才能继续记录数据。













如何检查已保存的数据
在数据显示窗口时按下MODE按键，进入菜单，使用左右箭头键选择data选项，ENTER键确认
[image: ]
使用上下箭头键选择对应的文件，ENTER键确认
[image: ]
使用左右箭头键切换显示的数据
[image: ]


如何结束测量
测量结束后按住POWER按键，屏幕上会有倒计时，结束后关闭电源
[image: ]
断开传感器电缆，给插头上安装保护堵盖
使用淡水清洁传感器，去掉灰尘和盐分，之后把传感器擦干
观察仪器和电缆上是否有磨损和划伤，如有联系厂家进行检查

如果仪器不继续使用，讲电池取出分别保存


数据下载
使用数据传输电缆连接显示单元和计算机
运行通讯软件
按下POWER键给显示单元通电
[image: ]
如果没有连接传感器，直接选择Menu选项进入菜单


[image: ]
使用左右箭头键选择Comm选项，ENTER键进入通讯模式
[image: ]
选择通讯软件上的header reception选项
[image: ]


点击header reception按键
	[image: ]
检查文件头信息，然后选择measured data reception选项
然后按下data reception
[image: ]










点击data save按钮，然后指定保存路径，点击OK开始下载数据
[image: ]
数据下载完成后，关闭显示单元的电源。





















内存卡格式化
下面说明如何对内存卡进行格式化操作
注意：
格式化将删除内存卡上的所有数据文件
删除的数据文件无法恢复

首先按下POWER键给显示单元通电，进入Menu菜单
[image: ]
在菜单内选择Etc其他，之后选择Info信息
[image: ]
选择Display选项，ENTER键进入
[image: ]
再次按下ENTER键
[image: ]
要开始删除数据，需同时按下左箭头键和MERORY按键，之后仪器开始删除数据，显示屏右上角显示倒计时时间
[image: ]
数据删除完毕后，返回先前的显示界面
[image: ]
按下MODE键查看内存状态
[image: ]


使用注意事项
1. 请使用碱性电池并注意正负极顺序
使用仪器前取下传感器保护盖
在使用前进行传感器的零点补偿
2. 传感器的电缆能承受30公斤的拉力，要避免过度弯曲和划伤
避免仪器受到撞击
当布放地点的水流速度较高时，给传感器增加配重，防止传感器倾斜
在给传感器安装配重时，不要采用直接连接的方式，使用一段缆绳来安装，配重需要小于10公斤

维护
使用后维护
在仪器储存前用淡水冲洗干净，擦干净水分
检查传感器和电缆是否有损伤，如有请联系厂家进行检查
如果长时间不使用仪器，请将电池取出分别保存

定期维护
为了保持仪器的测量精度，建议每年进行一次校准
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